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دپارتمان های تخصصی کالا صنعتی

الکتروموتــور   - فــاز  الکتروموتور ســه   - الکتروموتور‌تک‌فــاز  الکتروموتــور:  دپارتمــان 

ــوازم جانبی‌الکتروموتــور ــر - الکتروموتور تخــت - ل ضد‌انفجــار الکتروموتــور ترمــزدار - موتــور کول

- گیربکــس چهــار محــور   - گیربکس‌هلیــکال  دپارتمــان گیربکــس: گیربکس‌حلــزونی 

گیربکــس هلیــکال شــافت مستقیــم - گیربکــس بول هلیکال - گیربکس ســه محــور - گیربکس 

روسی - گیربـکـس اکـسـترودر - گیربـکـس بالاـبـر - گیربـکـس ـجـک اـسـکرو - گیربـکـس کتاـبـی

پمپ‌دنــده‌ای   - پمپ‌اســتخری   - پمپ‌کشــاورزی   - پمپ خانــگی  پمــپ:  دپارتمــان 

ــناور   ــقابی - پمپ ش ــتی - پمپ بش ــور - پمپ ج ــپ سیرکولات ــش - پم ــش - پمپ کفک پمپ لجن ک

پمــپ وکیــوم - پمــپ کارواش - پمــپ تزریــق - پمــپ کولــر - ســت کنتــرل و لــوازم جانبــی انــواع 

ــک پمــپ پمــپ هیدرولی

دپارتمــان بــرق صنعــتی: موتــور ویبــره - ویبــره فلنــچ‌دار - اینورتــر ســه فــاز - اینورتــر تک فاز 

اینورتــر آسانســور - کنتــرل PLC - تجهـیـزات فرمان و کلـیـدزنی - کنتاکتور

دپارتمــان قطعــات صنعــتی:  بلبرینــگ چیــنی - بلبرینگ شــیار عمیق بلبرینــگ خودتنظیم 

- پلینــگ N-EUPEX کوپلینــگ دنــده‌ای  یاتاقــان   - - رولبرینــگ کــروی  بلبرینــگ کــف گــرد 

ــده ــده - مکن ــش - دمن ــنی - هواک ــل پی ــگ می ــکی - کوپلین ــگ دیس ــه‌ای - کوپلین کوپلینگ لقم

ــار  ــج‌ فش ــتی - گی ــل صنع ــتی - ترموکوپ ــور صنع ــق: سنس ــزات ابزاردقی ــان تجهی دپارتم

رفرکتومتــر - ترانســمیتر | نمایشــگر صنعــتی - فلومتــر - کنترلــر صنعــتی - فلــو ســوئیچ - 

پرشرســوئیچ ترمــو ســوئیچ - شیــرآلات صنعــتی

مقدمه

درباره شرکت  کالاصنعتی

ــه تولیدکننــدگان و کارخانه هــا در صنایــع  ــه خدمــات ب          شــرکت کالا صنعــتی باهــدف ارائ

مختلــف در تأمیــن کالاهــای موردنیــاز دســتگاه های صنعــتی در ســال  1381 راه انــدازی شــد و 

توانســته موفقیــت و افتخــارات زیــادی را در ایــن مــدت بــه دســت بیــاورد. تأمیــن کالای ســنگین 

ــری  ــگاه اول کار راحت ت ــاید در ن ــنتی آن ش ــد س ــپ و خری ــس و پم ــور، گیربک ــد الکتروموت مانن

باشــد امــا ممکــن اســت بــا چالش هایــی ماننــد پیــدا کــردن کالای مــورد نظــر بــا قیمــت مناســب، 

نحــوه ارســال و پرداخــت مواجــه شــوید؛ کــه ایــن چالــش هــا بــا خریــد از فروشــگاه کالا صنعــتی 

برطــرف خواهــد شــد و متوجــه خواهیــد شــد کــه خریــد اینترنــتی می توانــد چــه میــزان از حجــم 

کاری شــما را کــم کنــد و در کوتاه تریــن زمــان ممکــن محصــول بــه دســت شــما می‌رســد. در واقــع 

کالا صنعــتی بــا حــذف واســطه ها، توانســته محصــول را مستقیــم بــه شــما برســاند کــه ایــن 

باعــث کاهــش هزینه هــای شــما می شــود.

کالا صنعــتی افتخــار همــکاری بــا بســیاری از کارخانجــات بــزرگ، شــرکت های ســیمان، فــولادی 

ــن  ــتی بزرگ‌تری ــن کالا صنع ــور را دارد. همچنی ــر کش ــازی های سراس ــتگاه س ــیمی و دس پتروش

ــف  ــای مختل ــاد دپارتمان ه ــا ایج ــت و ب ــتی اس ــزات صنع ــوزه تجهی ــصی در ح ــگاه تخص فروش

از متخصصیــن تحصیل کــرده در رشــته های مهنــدسی می توانــد مشــاوره  تشــکیل شــده 

حرفــه‌ای در زمینــه انتخــاب محصــول بــه مشــتریان ارائــه دهــد. مشــاوره تخصــصی و راهنمایــی 

ــا دیگــران  در انتخــاب کالا یــکی از مهم تریــن مزیت هــای کالا صنعــتی بــوده و وجــه تمایــز آن ب

اســت. مشــتریان بــا دریافــت ویژگی هــای کامــل محصــول می تواننــد از بیــن برندهــای متفــاوت 

انتـخـاب بهـتـری داـشـته باـشـند.

در بــازار ســنتی، معمــولًاً مشــاهده می شــود کــه بــه دلیــل رقابــت ضعیــف و ارائــه خدمــات بــه 

جامعــه مخاطــب کوچک‌تــر، شــرکت های نوپــا کــه شــروع بــه توســعه محصــولات و فناوری هــای 

ــع  ــازار حــذف می شــوند. در واق ــت کافی، به ســرعت از ب ــل عــدم حمای ــه دلی ــد، ب ــد می کنن جدی

کالا صنعــتی بــا اضافه کــردن پنــل فروشــندگان، آمــادگی خــود را بــرای حمایــت از تولیدکننــدگان 

داخــلی اعلام می‌دارد و هــر تولیدکننــده‌ای می توانــد محصــولات خــود را در ســایت بــه فــروش 

سـاند. برـ
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درباره شریف
شریف در یک نگاه

ــع  ــره‌وری در صنای ــت و به ــای کیفی ــدف ارتق ــریف( باه ــس ش ــریف )گیربک ــرکت ش ش

مختلــف، در ســال 1363 فعالیــت خــود را آغــاز کــرد و در تلاش اســت تــا بــا ارائــه راهکارهــای 

نویــن در زمینــه انتقــال نیــرو، پاســخگوی نیازهــای متنــوع صنعــتی باشــد. ایــن شــرکت بــا 

بیــش از ســه دهــه تجربــه یــکی از پیشــگامان در طــراحی و تولیــد انــواع گیربکس هــای 

ــدگان  ــن تولیدکنن ــکی از معتبرتری ــوان ی ــه عن ــگاه خــود را ب صنعــتی اســت و توانســته جای

ــا تکیــه بــر دانــش فــنی مهندسیــن ایــرانی و اســتفاده از  در ایــن حــوزه مســتحکم کنــد و ب

فناوری هــای روز دنیــا، محصــولاتی بــا کیفیــت بــالا و قابــل رقابــت بــا محصــولات بین‌الملــلی 

ضـه دارد. بـازار عرـ بـه ـ را ـ

ــود  ــوآوری و بهب ــه ن ــژه ب ــه وی ــریف توج ــس ش ــرکت گیربک ــای ش ــن ویژگی‌ه ــکی از بارزتری ی

مســتمر فرایندهــای تولیــدی اســت و بــا اســتفاده از آخریــن تکنولــوژی موجــود در صنعــت 

و مهنــدسی معکــوس، توانســته اســت گیربکس‌هایــی بادقــت بــالا بــا کارایــی ایــده‌آل 

ــود  ــز بهب ــولات را نی ــر محص ــول عم ــدی، دوام و ط ــش کارآم ــر افزای ــه علاوه ب ــد ک ــد کن تولی

ــد، اولیــن ســازنده گیربکــس شــافت  ــکار در تولی ــا ابت بخشــیده اســت. گیربکــس شــریف ب

 bevel-helical مستقیــم )هلیــکال( اســت؛ همچنیــن اولیــن و تنهــا ســازنده انبــوه گیربکــس

ــت. ــران اس ــوازی در ای ــور م ــای مح و گیربکس ه

شــرکت شــریف محصــولات را بــا یــک ســال گارانــتی و ده ســال خدمــات پــس از فــروش عرضــه 

می کنــد و در صــورت نیــاز بــه قطعــات یــدکی ظــرف 24 ســاعت قطعــه مــورد نظــر را تامیــن 

می کنــد. تعهــد بــه کیفیــت و رضایــت مشــتریان از اصــول اســاسی شــرکت شــریف اســت و بــا 

ــرکت  ــن ش ــد ISO 9001 و CE  ای ــلی مانن ــتاندارد بین‌المل ــای اس ــورداری از گواهینامه ه برخ

توانســته اســت اعتمــاد مشــتریان داخــلی و خــارجی را جلــب کنــد و بــه عنــوان یــک شــرکت 

پیشــرو در زمینــه تولیــد گیربکــس، شــناخته شــود.
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General information Service factor
            Project planning sequence The following flow chart shows the steps for planning a 

project including a gear unit whit a component on the input side.

	 Necessary information regarding the machine to be driven

	 Technical data and environmental conditions

	 Accuracy of machine operation

	 Speed and volume of operation

	 Starting acceleration and deceleration

	 Cyclic duration factor and starting frequency

	 Calculation of the relevant application data

	 Static and dynamic power

	 Rotational speeds, output speed

	 Torques, power ratings

	 Travel diagram, if required

	 Determination of the required service factor

	 Gear unit selection

	 Definition of gear unit type, gear unit size, gear unit ratio,

	 and gear unit design

	 Checking the positioning accuracy

	 Checking the service factor

	 Selecting components on theinput/output side

	 Definition of component type and version

	 Definition of component size

	 Checking the component load

	 Options

	 Brake or AT

	 Backstop

	  Centering shoulder

	 Motor platform

	 Couplings

	 Mounting Type

	 Shafts Type

Service factor

The method for determining the maximum permitted continuous torque and using the 

value to derive the service factor is not defined in a standard and varies greatly form manu-

facturer to manufacturer. Customer should take required service factor into consideration 

while selecting a gear unit. With a service factor of less than 1, customer is held responsible 

of any operating failures of the gear unit. If in doubt contact Sharif Gearbox.

Required service factor

The operating conditions are considered in order to determine the required service factor 

for the gearmotor selection. Decisive factors are the requirements of the driven machine, as 

well as the ambient temperature and gear unit type, if applicable. 

Application service factor

The effect of the driven machine on the gear unit is taken into account to a sufficient level 

of accuracy using the application service factor. The service factor is determined according to 

the daily operating time and switching frequency Z. Three load classifications are taken into 

account depending on the mass acceleration factor. You can read the service factor applica-

ble to your application from the following diagram.

[1] Service factor in relation to the daily operating time in hours/day

[2] Switching frequency Z: The cycles include all starting and braking procedures as well as 

changeovers from low to high speed and vice versa.

[3] Curves for load classification 1, l and Il
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The following 3 load classifications are distinguished:

Load classification I: Uniform, almost no shock load, permitted mass acceleration

factor <=02

Load classification Il: Non-uniform, moderate shock load, permitted mass acceleration 

factor <=3

Load classification Ill: Very non-uniform. Severe shock load, permitted mass accelera-

tion factor <= 10

Service factor at low temperature

Atan ambient temperature of below 30 C, observe the additional service factor of 1.2.

Types of  Bevel Helical

Mounting positions
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Exploded view drawing
Various components of Bevel Helical Gearbox

No. Name No. Name No. Name No. Name
[1] Pinion [25] Rolling bearing [102] Gasket [522] Shim
[2] Gear [30] Rolling bearing [113] Slotted nut [523] Shim
[3] Pinion shaft [31] Key [114] Multi-tang washer [533] Shim
[4] Gear [37] Rolling bearing [116] Thread lock [534] Shim
[5] Pinion shaft [39] Retaining ring [119] Spacer tube [535] Shim
[6] Gear [42] Rolling bearing [131] Closing cap [536] Shim
[7] Output shaft [43] Key [132] Retaining ring [537] Shim
[8] Key [45] Rolling bearing [133] Supporting ring [538] Shim
[9] Oil seal [59] Screw plug [135] Shield ring [542] Shim
[11] Rolling bearing [83] Shield ring [137] Supporting ring [543] Shim
[12] Retaining ring [84] Shield ring [161] Closing cap [544] Shim
[17] Spacer tube [88] Retaining ring [506] Shim
[19] Key [89] Closing cap [607] Shim
[20] Breather valve [100] Inspection cover [508] Shim
[22] Gear unit housing [101] Hex head screw [621] Shim

Selection table

راهنمای انتخاب گیربکس 

Information on the selection table

	 for the purpose of the catalogue n1 assumptions are as follows:

	          4 Pole electric motor = 1450 rpm

	           6 Pole electric motor = 950 rpm

P (kw) Power supplied by electric motor in KW

n2 Output Rotation of the gear unit RPM Calculation: n2=n1/i

Ratio reduction ratio of the gear unit (i)

T The output torque in Nm Calculation: 9550*(P(kw)/n2)

Fs Total service factor of the unit

Motor Number of poles of the electric motor

K type Type number offered

اولیــن و مهم تریــن مرحلــه در انتخــاب گیربکــس صنعــتی، بــررسی و شــناخت نیازهــای 

کاربــرد اســت کــه عبارت‌انــد از:

گشتاور خروجی: حداکثر گشتاور مورد نیاز را مشخص نمایید.

تــوان: بــرای دســتیابی بــه گشــتاور خــروجی مــورد نظــر باید موتــوری با توان مناســب 

انتخــاب شــود. هــر گیربکــس ظرفیــت بــار مشــخصی دارد و بایــد بــر اســاس تــوان 

موتــور، ســایز مناســب گیربکــس را بیابیــد. علاوه بــر ایــن باتوجه بــه نــوع کاربــرد بایــد 

ضریــب اطمینــان )Safety Factor( مشــخصی نیــز بــرای موتــور در نظــر گرفتــه شــود.

نســبت تبدیــل و ســرعت: ابتــدا ســرعت خــروجی موردنیــاز را تعیین نموده و ســپس 

باتوجه بــه ســرعت موتــور، نســبت تبدیــل گیربکــس را مشــخص کنید.

https://www.kalasanati.com/
https://www.kalasanati.com/
https://www.kalasanati.com/%D8%A7%D8%AE%D8%A8%D8%A7%D8%B1-%D9%88-%D9%85%D9%82%D8%A7%D9%84%D8%A7%D8%AA/%D9%85%D9%82%D8%A7%D9%84%D8%A7%D8%AA-%DA%AF%DB%8C%D8%B1%D8%A8%DA%A9%D8%B3/431/%D8%B1%D8%A7%D9%87%D9%86%D9%85%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D9%86%D8%AA%D8%AE%D8%A7%D8%A8-%DA%AF%DB%8C%D8%B1%D8%A8%DA%A9%D8%B3
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Technical Information
Technical information required to choose a gearbox

K type
Power

Motor
n2

Ratio
T

Fs
( kw ) (Hp)  ( rpm ) ( N.m )

77 0.37 0.5 4P 9 155 393 3.6

77 0.37 0.5 6P
8 115.89 442 3.6
6 155 589 2.34

67 0.37 0.5 6P
15 60.7 236 2.84
21 45.35 168 4.24

57 0.37 0.5 6P
18 54.13 196 2.56
22 42.74 161 3.12

57 0.37 0.5 4P

27 54.13 131 3.92
34 42.74 104 4.8
44 32.63 80 6.1
54 27.05 65 7.5
65 22.34 54 9.1
72 20.15 49 10
95 15.36 37 12

87 0.55 0.75 6P
8 117.51 657 3.73
10 96.77 525 4

77 0.55 0.75 4P
9 155 584 2.4
12 115.89 438 3.64
16 90.59 328 4.4

77 0.55 0.75 6P
6 155 875 1.56
8 115.89 657 2.4
11 90.59 478 3

67 0.55 0.75 6P
16 60.7 328 1.89
21 45.35 250 2.83

67 0.55 0.75 4P 24 60.7 219 2.85

57 0.55 0.75 6P
17 54.13 309 1.71
22 42.74 239 2

57 0.55 0.75 4P

27 54.13 195 2.6
34 42.74 154 3.2
44 32.63 119 4.1
54 27.05 97 5
65 22.34 81 6.1
72 20.15 73 6.6
95 15.38 55 8.4

K type
P

Motor
n2

Ratio
T

Fs
( kw ) (Hp)  ( rpm ) ( N.m )

87 0.75 1 6P
8 117.51 895 2.8
10 96.77 716 3

77 0.75 1 4P
9 155 796 1.8
12 115.89 597 2.73
16 90.59 448 3.33

77 0.75 1 6P
6 155 1194 1.17
8 115.89 895 1.8
11 90.59 651 2.25

67 0.75 1 6P
16 60.7 448 1.4
21 45.35 341 2.12

67 0.75 1 4P
24 60.7 298 2.14
32 45.35 224 3.2

57 0.75 1 4P

27 54.13 265 1.96
34 42.74 211 2.4
44 32.63 163 3
54 27.05 133 3.76
65 22.34 110 4.58
70 20.65 102 4.78
82 17.64 87 5.7
95 15.41 75 6.34
107 13.46 67 7.2

87 1.1 1.5 6P

8 117.51 1313 1.87
10 96.77 1051 2
12 79.13 875 2.72
15 65.17 700 2.85

57 1.1 1.5 4P 16 91.6 657 3.6

77 1.1 1.5 4P

12 115.89 875 1.82
16 90.59 657 2.22
23 61.7 457 2.86
31 46.21 339 3.74

77 1.1 1.5 6P
8 115.89 1313 1.2
11 90.59 955 1.5

67 1.1 1.5 6P 21 45.35 500 1.41

67 1.1 1.5 4P

24 60.7 438 1.43
32 45.35 328 2.15
41 35.41 256 2.9
51 28.46 206 2.9
63 22.88 167 4

https://www.kalasanati.com/
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K type
Power

Motor
n2

Ratio
T

Fs
( kw ) (Hp)  ( rpm ) ( N.m )

57 1.1 1.5 4P

27 54.13 389 1.31
34 42.74 309 1.6
44 32.63 239 2
54 27.05 195 2.51
65 22.34 162 3
70 20.65 150 3.19
82 17.64 128 3.8
95 15.41 111 4.23
107 13.46 98 4.81

97 1.5 2 6P
5 187.72 2101 1.43
8 115.71 1791 2.4
10 99.47 1433 2.5

97 1.5 2 4P 10 139.54 1433 3.1

87 1.5 2 6P
10 96.77 1433 1.52
12 79.13 1194 2
15 65.17 955 2.14

87 1.5 2 4P 16 91.6 895 2.7

77 1.5 2 4P

12 115.89 1194 1.37
16 90.59 895 1.67
20 73.57 716 1.82
23 61.7 623 2.15
31 46.13 462 3.27

67 1.5 2 4P

24 60.7 597 1
32 45.35 448 1.61
41 35.41 349 2.19
47 30.63 305 2
51 28.46 281 2.12
63 22.8 227 3
81 17.87 177 4.2
100 14.36 143 4.9

57 1.5 2 4P

34 42.74 421 1.2
44 32.63 326 1.54
54 27.05 265 1.88
65 22.34 220 2.29
70 20.65 205 2.39
82 17.64 175 2.85
95 15.41 151 3.17
107 13.46 134 3.61

K type
Power

Motor
n2

Ratio
T

Fs
( kw ) (Hp)  ( rpm ) ( N.m )

57 1.5 2 4P
123 11.74 116 4.19
144 10.05 99 4.45
156 9.27 92 5.3

97 2.2 3 4P
10 139.54 2101 2
13 107.61 1616 2.45

97 2.2 3 6P
7 139.54 3001 1.35
11 85.76 1910 1.68
15 64.19 1401 2.83

87 2.2 3 6P 10 96.77 2101 1

87 2.2 3 4P

12 117.51 1751 1.43
16 91.6 1313 1.8
25 57.44 840 2.77
30 47.3 700 2.77

77 2.2 3 6P
17 55 1236 1.21
22 42.99 955 1.44
28 34.55 750 1.88

77 2.2 3 4P

20 73.57 1051 1.2
23 61.7 913 1.43
31 46.13 678 2.18
40 36.06 525 2.44
50 29.28 420 2.87

67 2.2 3 4P

41 35.41 512 1.46
51 28.46 412 1.41
63 22.88 333 2
81 17.87 259 2.8
100 14.36 210 3.27

57 2.2 3 4P

65 22.34 323 1.53
70 20.65 300 1.59
82 17.64 256 1.9
95 15.41 221 1.97
107 13.46 196 2.4
123 11.74 171 2.79
144 10.05 146 2.97
156 9.27 135 3.53

107 3 4 4P
7 195.82 3001 1.8
10 140.53 2101 2.33
16 90.51 1313 3.7

107 3 4 6P 5 179.04 4202 1.35
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K type
Power

Motor
n2

Ratio
T

Fs
( kw ) (Hp)  ( rpm ) ( N.m )

107 3 4 6P
8 113.58 2626 1.58
10 90.51 2101 2.45
12 78.67 2388 2.9

97 3 4 6P
9 99.47 3183 1.26
15 64.19 1910 2.12
20 47.28 1433 3.11

97 3 4 4P

7 203.08 4093 1
10 139.54 2865 1.56
13 115.71 2204 1.84
17 82.48 1685 1.84
20 71.12 1433 1.84
24 61.31 1194 3.3

87 3 4 4P

12 117.51 2388 1
15 96.77 1910 1.12
18 79.13 1592 1.55
25 57.44 1146 2
30 47.3 955 2
34 42.69 843 2.77
41 35.16 699 3.65

87 3 4 6P
22 42.69 1302 1.83
27 35.16 1061 2.4

77 3 4 4P

26 55 1102 1.38
31 46.13 924 1.64
40 36.06 716 1.83
50 29.28 573 2.15
54 27 531 2.37
66 21.89 434 3.3

67 3 4 4P

40 35.41 716 1.1
63 22.88 455 1.53
81 17.87 354 2.1
100 14.36 287 2.45
110 13.29 260 2.2
145 9.93 198 3.3

57 3 4 4P

70 20.65 409 1.2
82 17.64 349 1.43
95 15.41 302 1.48
107 13.46 268 1.8
123 11.74 233 2.1

K type
Power

Motor
n2

Ratio
T

Fs
( kw ) (Hp)  ( rpm ) ( N.m )

57 3 4 4P
144 10.05 199 2.23
156 9.27 184 2.65

107 4 5.5 4P
7 195.82 5457 1.31
10 140.53 3820 1.69
16 90.51 2388 2.69

107 4 5.5 6P 12 78.67 3183 2.1

97 4 5.5 6P
15 64.19 2547 1.54
20 47.28 1910 2.26

97 4 5.5 4P

16 89.29 2388 1.3
20 71.12 1910 1.34
24 61.31 1592 2.44
30 47.28 1273 3.44

87 4 5.5 4P

18 79.13 2122 1.13
25 57.44 1528 1.5
30 47.3 1273 1.5
34 42.69 1124 2
41 35.16 932 2.65
50 29.51 764 3.27

77 4 5.5 4P

31 46.13 1232 1.19
40 36.06 955 1.33
50 29.28 764 1.57
54 27 707 1.72
66 21.89 579 2.4
78 18.39 490 2.42

77 4 5.5 6P
43 21.89 888 1.58
55 17.11 695 2.16

67 4 5.5 4P

63 22.88 606 1.11
81 17.87 472 1.53
100 14.36 382 1.78
110 13.29 347 1.61
145 9.93 263 2.4

57 4 5.5 4P

95 15.41 402 1.15
107 13.46 357 1.31
123 11.74 311 1.52
144 10.05 265 1.62
156 9.27 245 1.93
205 7.08 186 2.42

107 5.5 7.5 6P 12 78.67 4377 1.55
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K type
Power

Motor
n2

Ratio
T

Fs
( kw ) (Hp)  ( rpm ) ( N.m )

107 5.5 7.5 4P

8 179.04 6566 1
10 140.53 5253 1.24
17 86.04 3090 2
24 61.75 2189 3.3

97 5.5 7.5 6P
15 61.31 3502 1.18
20 47.28 2626 1.66

97 5.5 7.5 4P
24 61.31 2189 1.79
30 47.28 1751 2.5
38 37.68 1382 2.72

87 5.5 7.5 4P

34 42.69 1545 1.48
41 35.16 1281 1.95
50 28.75 1051 2.14
63 23 834 3

87 5.5 7.5 6P

27 35.16 1945 1.28
35 27.41 1501 1.62
40 23.68 1313 1.86
47 19.87 1118 2.3

77 5.5 7.5 6P 55 17.11 955 1.58

77 5.5 7.5 4P

42 34.55 1251 1.14
54 27.01 973 1.26
66 21.89 796 1.76
78 18.39 673 1.77
84 17.11 625 2.4
105 13.75 500 2.72

67 5.5 7.5 4P

100 14.36 525 1.31
110 13.29 478 1.18
145 9.93 362 1.78
187 7.76 281 2.43

107 7.5 10 6P
11 82.76 4775 1.11
15 61.75 4775 1.63

107 7.5 10 4P
17 86.04 4213 1.56
23 61.75 3114 2.48
29 49.91 2470 3

97 7.5 10 4P

24 61.31 2984 1.34
30 47.28 2388 1.89
38 37.68 1885 2
42 34.12 1705 2.32
51 28.2 1404 2.77

K type
Power

Motor
n2

Ratio
T

Fs
( kw ) (Hp)  ( rpm ) ( N.m )

97 7.5 10 6P

20 47.28 3581 1.25
34 28.2 2107 1.83
44 21.75 1628 2.58
55 17.33 1302 3.2

87 7.5 10 6P
35 27.41 2046 1.22
41 23 1747 1.5

87 7.5 10 4P

34 42.69 2107 1.11
41 35.16 1747 1.46
50 29.51 1433 1.8
63 23 1137 2.28
73 19.87 981 2.62
84 17.19 853 2.86
100 14.42 716 3.5

77 7.5 10 4P

66 21.89 1085 1.32
85 17.11 843 1.81
105 13.75 682 2
123 11.78 582 2
135 10.75 531 2.8
165 8.81 434 3.1

107 11 15 6P
15 61.75 4775 1
19 49.91 5529 1.33
26 36.36 4040 1.6

107 11 15 4P

18 86.04 5836 1.17
24 61.75 4377 1.65
29 49.91 3622 2
36 39.77 2918 2.13
40 36.36 2626 2.42

97 11 15 4P

30 47.28 3502 1.26
38 37.68 2764 1.36
42 34.12 2501 1.55
51 28.2 2060 1.85
66 21.57 1592 2.6
72 20.11 1459 2.87

97 11 15 6P

28 34.12 3752 1
33 28.7 3183 1.2
44 21.75 2388 1.72
55 17.33 1910 2.19

87 11 15 4P 50 29.51 2101 1.2

https://www.kalasanati.com/
https://www.kalasanati.com/


21

S
h

a
ri

f 
K

 s
e

ri
e

s
 g

e
a

rb
o

x

K type
Power

Motor
n2

Ratio
T

Fs
( kw ) (Hp)  ( rpm ) ( N.m )

87 11 15 4P

63 23 1667 1.52
73 19.87 1439 1.74
84 17.19 1251 1.91
100 14.42 1051 2.36
118 12.27 890 2.35

77 11 15 4P

85 17.11 1236 1.2
105 13.75 1000 1.3
123 11.78 854 1.34
135 10.75 778 1.88
165 8.81 637 2

107 15 20 6P 19 49.91 5529 1

107 15 20 4P

24 61.75 5969 1.24
29 49.91 4940 1.5
36 39.77 3979 1.6
40 36.36 3581 1.82
50 28.54 2865 2.57
63 23.07 2274 3.25

97 15 20 6P
44 21.75 3256 1.29
55 17.33 2605 1.64

97 15 20 4P

33 43.71 4341 1
51 28.2 2809 1.38
66 21.75 2170 1.95
72 20.11 1990 2.15
84 17.33 1705 2.52
96 14.99 1492 2.49

87 15 20 4P

63 23 2274 1.14
73 19.87 1962 1.31
84 17.19 1705 1.43
100 14.42 1433 1.77
118 12.27 1214 1.77
143 10.11 1002 2.35

107 18.5 25 4P

29 49.91 6092 1.2
36 39.77 4908 1.28
40 36.36 4417 1.45
50 28.54 3534 2
63 23.07 2804 2.6
69 20.97 2561 2.6

107 18.5 25 6P 33 28.54 5354 1.35

K type
Power

Motor
n2

Ratio
T

Fs
( kw ) (Hp)  ( rpm ) ( N.m )

107 18.5 25 6P 41 23.07 4309 1.69

97 18.5 25 6P
44 21.75 4015 1
55 17.33 3212 1.3

97 18.5 25 4P

66 21.75 2677 1.56
72 20.11 2454 1.72
84 17.33 2103 2
96 14.99 1840 1.99
115 12.61 1536 2.33
125 11.56 1413 2.8

87 18.5 25 4P

84 17.19 2103 1.15
100 14.42 1767 1.41
118 12.27 1497 1.41
143 10.11 1235 1.88

107 22 30 4P

29 49.91 6092 1
36 39.77 4908 1
40 36.36 5253 1.2
50 28.54 4202 1.71
63 23.07 3335 2.16
75 19.18 2801 2.19
96 15.05 2189 3.12
120 12.16 1751 3.95

107 22 30 6P
33 28.54 6367 1.13
41 23.07 5124 1.41
50 19.18 4202 1.45

97 22 30 4P

55 17.33 3820 1.1
66 21.75 3183 1.3
72 20.11 2918 1.43
84 17.33 2501 1.68
96 14.99 2189 1.66
115 12.61 1827 1.95
125 11.56 1681 2.33

107 30 40 4P

50 28.54 5730 1.28
63 23.07 4548 1.62
75 19.18 3820 1.64
96 15.05 2984 2.34
120 12.16 2388 2.96

97 30 40 4P
84 17.33 3411 1.26
96 14.99 2984 1.24
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K type
Power

Motor
n2

Ratio
T

Fs
( kw ) (Hp)  ( rpm ) ( N.m )

97 30 40 4P
115 12.61 2491 1.46
125 11.56 2292 1.75

107 37 50 4P

51 28.54 5618 1
63 23.07 5609 1.3
75 19.18 4711 1.31
96 15.05 3681 1.87
120 12.16 2945 2.37

107 45 60 4P

63 23.07 5609 1.08
75 19.18 4711 1.1
96 15.05 4477 1.56
120 12.16 3581 1.97

Dimensions and size

L1 L2 H2 Ch CL W Wb Hb OL Lb Od K Kh

K57 ** 265 221 132 80 158 130 150 70 130 35 10 30

K67 ** 276 234 140 90 170 140 160 80 120 40 120 35

K77 ** 320 287 180 118 200 165 200 100 150 50 14 44.5

K87 ** 389 345 212 132 235 180 233 120 180 60 18 53

K97 ** 455 422 265 160 290 240 295 140 240 70 20 62.5

K107 ** 542 511 315 200 340 270 360 170 280 90 25 81

OD EH K KH OD2 EH2 Hb D b1 b2 b3 TH d2 d3 b

K57 35 168 10 38.3 40 197 150 N/A N/A 55 60 192 N/A N/A N/A

K67 40 185 12 43.3 40 214 160 110 54 55 60 200 180 250 23

K77 50 214 14 53.8 50 245 200 130 58 55 60 252 230 300 37

K87 60 246 18 64.4 65 284 233 164 63 72 80 302 250 350 30

K97 70 300 20 74.9 75 340 295 210 65 92 100 352 350 450 41.5

K107 90 355 25 95.4 95 409 360 230 79 92 100 452 350 450 41

K series

KA series

KH series K..T series KF series
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